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Gliederung

ÁPunktwolken aus Photogrammetrie

ÁLIDAR Punktwolken

ÁGenerierung und Bearbeitung von 

Gebäudemodellen

ÁGesamtsystem zur Auftragsbearbeitung



Photogrammetrie

ÁBildflug

ÁDigitale Aerotriangulation

ÁDGM / DSM Generierung

ÁOrthophoto Generierung

ÁDatenerfassung 



Voraussetzungen DSM Generierung

ÁDigitale Kamera 

Á60 / 60 % Überdeckung 

für bebautes Gebiet

ÁMin. 25 cm Bodenauflösung (GSD)
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MATCH-T DSM Oberflächenmodell



Photogrammetrische Arbeitsstation

+ 3D Cursor

+ Software



Airborne LIDAR System
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Unklassifizierte LIDAR Punkte

Nicht Bodenpunkte

Gebäude

Vegetation

Fahrzeuge,  etc

Bodenpunkte



LIDAR Punktewolke
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Übersicht Gebäudebearbeitung

Ausgangsdaten
Punktwolke

Gebäudegrundrisse
Geländemodell

Datenbank
Gebäudestrukturlinien

Gebäudemodelle

Automatische
3D Gebäudegenerierung

3D 
Gebäude

CityGML
KML

Datenabgabe

Interaktive Bearbeitung

in mono und stereo

eingebettet in ein Workflowmanagement System (optional)



BuildingGenerator

Punktwolke

Gebäudeumring

Geländemodell

ÁEingangsdaten

ÁErgebnis

LOD0

2.5D Geländemodell

LOD1

Blockmodell

LOD2

Erweitertes Blockmodell

LOD3

Architekturmodell

DTM

DSM

ALK
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BuildingGenerator

ÁImplementierte Dachformen

Satteldach

Walmdach

Zeltdach

Pultdach

Turmdach

Flachdach
Mansarden-

dach

Krüppel-

walmdach
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Project Graz

Point cloud MATCH-T

Gebäudegenerierung aus Punktwolken



Wien
Baublock

Project Vienna

Point cloud MATCH-T

[Points / m²] 18



Report BuildingGenerator



Überprüfung / Editierung mit DTMaster



Überprüfung / Editierung mit DTMaster



Überprüfung / Editierung mit DTMaster



Überprüfung / Editierung mit DTMaster



Nutzung der Daten

Geländemodell 

mit Gebäuden

Solarpotenzial 

farbkodiert



Auftragsteuerung


