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Integration und Visualisierung von 

3D-Stadtmodellen und Lärmkarten 

in Geographischen Informationssystemen

Jochen Schiewe

²ƻǊƪǎƘƻǇ αо5-{ǘŀŘǘƳƻŘŜƭƭŜάΣ фΦκмлΦ bƻǾŜƳōŜǊ нллфΣ .ƻƴƴ

Ziele des Vortrages

Â Bedarf und Besonderheiten für die Integration von 
Lärmdaten und 3D-Stadtmodellen aufzeigen

Â Anforderungen an 3D-Analyse- und Visualisierungs-
Funktionalitätenableiten
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EU-Umgebungslärm-Richtlinie

EU-Umgebungslärm-Richtlinie

Rechtliche Grundlagen: 

Â EU-Umgebungsrichtlinie (2002)

Â 34. BImSchV(2006)

Â Bund/Länder-AG für Immissionsschutz (2006)

Hintzsche (2008)
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Lärmdaten

Â Lärmberechnung

ÈSpezial-Software (IMMI, 
5ŀǘŀƪǳǎǘƛƪΣ [ƛƳ!ΣΧύ

Èpunktuell in 3D

Â Software-Eingeschränkungen 
(speziell in 3D) bei 

È raumbezogenen Analysen

ÈVisualisierungen

Geodaten

Â 3D-Stadtmodell

ÈGebäude (i.d.R. LoD 1)

ÈStraßennetz

ÈSchienennetz

Â DGM (z.B. 10 m-Raster)

Â Sonstiges

È3D-Schallschirme

ÈFlugrouten, -zählungen

ÈόΧύ 
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Vorzeigebeispiel: Umgebungslärm-Portal NRW

Â Landesweite Webservices GDI NRW auf Basis von 
/ƛǘȅDa[ όCŀŎƘǎŎƘŀƭŜ α/ƛǘȅDa[ bƻƛǎŜ !59άύ

Â Kombination mit Lärm-Software LimA(Stapelfeldt GmbH)
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Weitere Anwendungen
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Wahrnehmungs- und Interpretationshilfe

Quelle: Cadn A

Erklärungshilfe

Â Berechnung der Fassadenpegel für 4 m Höhe
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Audibility analysis

Quelle: Möhler & Partner

Lärmschutz (Quelle)

ohne Trog

mit Trog 4 m

Berechnungspegel für

Â 134 Züge / Tag

Â vBAHN= 160 km/h
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Lärmschutz (Empfänger)

Quelle: Hamburger Abendblatt Online

Lärmschutz (Empfänger): 2D-Fassadenpegel

Bedingungen: 

tagsüber > 70 dB UND 

nachts > 60 dB)

beide erfüllt

eine erfüllt

keine erfüllt  


